Metody rozpoznawania obiektow i analizy ruchu

Laboratorium nr 7

Cwiczenie to jest kontynuacjg ¢wiczenia 6.

Zadania:

1.

Zaimplementowa¢ klasyfikator k-najblizszych sgsiadow modyfikujgc klasyfikator
najblizszego sgsiada napisany w ramach poprzednich zaje¢. Nowy klasyfikator bedzie miat
jeden dodatkowy parametr k - liczbe sgsiaddw.

Po udanym zaimplementowaniu klasyfikatora wykonac¢ walidacje i obliczy¢ procent
poprawnych klasyfikacji, tak jak w punkcie 3 poprzednich zajeé. Jako parametr k ustawic
wartosc¢ 3; jako parametr metric ustawi¢ metryke euklidesowa.

Powtodrzy¢ punkt 2 z parametrem k zmieniajgcym sie z przedziatu 1-15 z krokiem 2
(1, 3, 5, ..., 15) i za kazdym razem zapisa¢ wynik. Sprawdzi¢, dla jakiej wartosci

k klasyfikator zwrécit najwyzszy wynik.

Zrobi¢ wykres (np. w arkuszu kalkulacyjnym, w Matlabie lub za pomocg modutu Matplotlib
w Pythonie) wynikow dla kazdego k.

Powtdrzy¢ punkt 3 dla parametru metric ustawionego na metryke miejska.

Utworzy¢ dwie tablice pomytek: dla najlepszej i najgorszej konfiguracji parametréw (pod
wzgledem doktadnosci rozpoznawania). Porownac obie tablice.



