Metody rozpoznawania obiektow i analizy ruchu

Laboratorium nr 8

Cwiczenie to jest kontynuacjg ¢wiczenia 7.
Zadania:

1. Wykonac¢ testy 5-krotnej walidacji krzyzowej na danych z pliku data_cross_validation.zip.
Po rozpakowaniu znajdziemy tam piec plikdow z danymi. Kazdy z nich zawiera wektory cech
dwéch oséb pokazujacych gesty. Nalezy wykorzystaé klasyfikator k-najblizszych sgsiadow
z najlepszymi parametrami, jakie udato sie uzyska¢ podczas wykonywania éwiczenia 7.

Informacje na temat walidacji krzyzowej mozna zaczerpng¢ z pigtego od konca slajdu
wyktadu pt. ,, Rozpoznawanie statycznych gestéw wykonywanych dtonig na podstawie
danych gtebi”.

2. Wyniki dla kazdego z pieciu testéw oraz ich srednig arytmetyczng i odchylenie standardowe
nalezy przedstawi¢ w tabelce.

Po zakoriczeniu ¢wiczenia nalezy wykona¢ sprawozdanie z ¢w. 6-8 i wystaé prowadzacemu na
adres dawwar@prz.edu.pl. Sprawozdanie powinno zosta¢ wystane w terminie do siedmiu dni
liczac od dnia zajeé, na ktory realizowane jest to éwiczenie.

W sprawozdaniu nalezy:

3. Zamiesci¢ wszystkie kody, wyniki walidacji, tablice pomytek i wykresy. Kody powinny
zawierac komentarze z wyjasnieniami poszczegdlnych fragmentéw.
4. We wnioskach przedyskutowac¢ wyniki:
a. Jakie wartosci parametréw k i metric najlepiej sie sprawdzity, a jakie najgorzej?
b. Ktére gesty byty najczesciej mylone z ktérymi? Sprawdzi¢ (na podstawie obrazkéw)
jak wygladaty najczesciej mylone gesty. Czy sg one wizualnie podobne?



